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温馨提示：

    此套题为Word版，请按住Ctrl,滑动鼠标滚轴，调节合适的观看比例，答案解析附后。关闭Word文档返回原板块。

课时检测区·基础达标

1.关于向心加速度,以下说法中正确的是　(　　)
A.它描述了角速度变化的快慢

B.它描述了线速度大小变化的快慢

C.它描述了线速度方向变化的快慢

D.公式an=[image: image20.jpg]


只适用于匀速圆周运动
【解析】选C。由于向心加速度只改变速度的方向,不改变速度的大小,所以向心加速度是描述线速度方向变化快慢的物理量,故C正确,A、B错;公式an=[image: image2.png]


不仅适用于匀速圆周运动,也适用于变速圆周运动,故D错误。
2.(2017·温州高一检测)如图所示是我国自己独立研制的“直11”系列直升机,是一种小吨位直升机,用来当作轻型武装直升机或运输机。在直升机螺旋桨上有A、B、C三点,其中A、C在叶片的端点,B在叶片的中点。当叶片转动时,这三点　
(　　)
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A.线速度大小都相等

B.线速度方向都相同

C.角速度大小都相等

D.向心加速度大小都相等
【解析】选C。由题图可知,A、B、C三点属于同轴转动,各点的角速度是相等的,A、C在叶片的端点,B在叶片的中点,它们转动的半径不同,所以A、C的线速度大小相等,而与B点的线速度大小不相等,故A错误,C正确;由图可知,A、B与C点的位置不同,线速度的方向不同,故B错误;A、C与B的角速度相等而半径不同,由an=ω2r可知,A、C的向心加速度的大小与B点不相等,故D错误。
3.(多选)如图所示的皮带传动装置,主动轮1的半径与从动轮2的半径之比R1∶R2=2∶1,A、B分别是两轮边缘上的点,假定皮带不打滑,则下列说法正确的是　
(　　)
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A.A、B两点的线速度之比为vA∶vB=1∶2
B.A、B两点的线速度之比为vA∶vB=1∶1
C.A、B两点的加速度之比为aA∶aB=1∶2
D.A、B两点的加速度之比为aA∶aB=2∶1
【解析】选B、C。皮带不打滑,两轮边缘线速度的大小相等,A错,B对;由an=[image: image5.png]


知两轮上A、B点的向心加速度跟两轮的半径成反比,故C对,D错。
【补偿训练】
如图所示,A、B是两个摩擦传动轮,两轮半径大小关系为RA=2RB,则两轮边缘上的　
(　　)
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A.角速度之比ωA∶ωB=2∶1
B.周期之比TA∶TB=1∶2
C.转速之比nA∶nB=1∶2
D.向心加速度之比aA∶aB=2∶1
【解析】选C。两轮边缘的线速度相等,由ω=[image: image7.png]


知,ωA∶ωB=RB∶RA=1∶2,A错。由T=[image: image8.png]2T



知,TA∶TB=ωB∶ωA=2∶1,B错。由ω=2πn知,nA∶nB=ωA∶ωB=1∶2,C对。由an=[image: image9.png]


知,aA∶aB=RB∶RA=1∶2,D错。
4.一轿车以30m/s的速率沿半径为60m的圆形跑道行驶。当轿车从A运动到B时,轿车和圆心的连线转过的角度为90°,求:　世纪金榜导学号35684023
(1)此过程中轿车的位移大小。
(2)此过程中轿车通过的路程。
(3)轿车运动的向心加速度大小。
【解题指南】(1)位移大小为初、末位置之间的直线距离,路程为走过的圆弧长度。

(2)轿车的向心加速度可由an=[image: image10.png]


求解。

【解析】如图所示,v=30m/s,r=60m,θ=90°=[image: image11.png]


。

(1)轿车的位移是从初位置A到末位置B的有向线段

x=[image: image12.png]


r=[image: image13.png]


×60m≈84.9m。

(2)路程等于弧长

l=rθ=60×[image: image14.png]


m=94.2m。

(3)向心加速度大小an=[image: image15.png]


=[image: image16.png]


m/s2=15m/s2。

答案:(1)84.9m　(2)94.2m　(3)15m/s2
关闭Word文档返回原板块
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