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《三角函数的诱导公式》知识讲解与复习

一、情景导入：

1．设定
[image: image1.wmf]a

为一锐角，则：
（１）
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可以表示为
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可以表示为
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可以表示为
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可以表示为
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2．诱导公式：
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的三角函数值，等于
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的异名函数值，前面加上把
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看作锐角时(无论
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是什么角，都“看作”锐角)原函数值在相应象限的符号．简记为“函数名改变，符号看象限”．

3．五组诱导公式给出了
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的三角函数之间的关系，可用口诀“奇变偶不变，符号看象限”来记忆．其中“奇偶”是指
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取0,1，2，3，4中的奇数与偶数时，“看”是一方面将
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看成锐角时，
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所在象限，另一方面是看公式左端函数的符号，其中
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可以是任意角，只不过为了记忆的方便，将
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看做锐角．
4．在运用诱导公式解题时，变角是有一定技巧的，如
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可写成
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，也可以写成
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．不同表达方法，决定着使用不同的诱导公式．
二、感受理解：
1．试着用多种方法求下列三角函数值：
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2．试判断
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为第三象限角）的符号
3．化简
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4．已知方程sin(( ( 3() = 2cos(( ( 4()，求
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5．已知
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三、迁移拓展：

6．已知cos78°约等于0.20，那么sin66°约等于(    )A
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7．若
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8．若
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9．已知
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10．在△ABC中，若
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B．直角三角形
C．等腰或直角三角形   D．等腰直角三角形

11．计算
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13．在△ABC中，给出下列四个式子： ①sin(A+B)+sinC,  ②cos(A+B)+cosC,  

③sin(2A+2B)+sin2C,   ④cos(2A+2B)+cos2C其中为常数的是        
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15．已知角
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的终边关于
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轴对称,给出下列四个关系式:
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的值．
提示：先化简，再将
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求
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19．若
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为锐角，且
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提示：化简已知条件，再消去
[image: image71.wmf]sin

b

得
[image: image72.wmf]tan3

a

=

．
四、实践应用： 
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22．实数p、q应满足怎样的条件，才能使方程
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参考答案：

三角函数的诱导公式

二、感受理解
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三、迁移拓展：
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四、实践应用：

21．D　　22． 
[image: image97.wmf]2

1

210,0

2

pqpq

=+<<£

æö

ç÷

èø


数学备课大师 www.eywedu.net  今日用大师 明日做大师！

_1167226815.unknown

_1167249717.unknown

_1167298461.unknown

_1167298997.unknown

_1167299425.unknown

_1168365983.unknown

_1168365998.unknown

_1167299443.unknown

_1167299462.unknown

_1167299450.unknown

_1167299435.unknown

_1167299104.unknown

_1167299192.unknown

_1167299211.unknown

_1167299333.unknown

_1167299159.unknown

_1167299048.unknown

_1167298763.unknown

_1167298848.unknown

_1167298928.unknown

_1167298929.unknown

_1167298909.unknown

_1167298927.unknown

_1167298803.unknown

_1167298826.unknown

_1167298685.unknown

_1167298761.unknown

_1167298762.unknown

_1167298694.unknown

_1167298760.unknown

_1167298610.unknown

_1167298611.unknown

_1167298484.unknown

_1167298072.unknown

_1167298221.unknown

_1167298322.unknown

_1167298101.unknown

_1167250498.unknown

_1167250529.unknown

_1167250418.unknown

_1167249772.unknown

_1167246576.unknown

_1167248110.unknown

_1167249638.unknown

_1167249675.unknown

_1167248711.unknown

_1167248738.unknown

_1167248467.unknown

_1167246926.unknown

_1167247106.unknown

_1167247730.unknown

_1167247143.unknown

_1167247030.unknown

_1167246848.unknown

_1167246904.unknown

_1167246752.unknown

_1167245893.unknown

_1167246002.unknown

_1167246125.unknown

_1167246382.unknown

_1167246124.unknown

_1167245977.unknown

_1167226960.unknown

_1167227000.unknown

_1167226927.unknown

_1167226303.unknown

_1167226741.unknown

_1167226781.unknown

_1167226801.unknown

_1167226761.unknown

_1167226404.unknown

_1167226725.unknown

_1167226314.unknown

_1044338862.unknown

_1167226182.unknown

_1167226258.unknown

_1167226280.unknown

_1167226217.unknown

_1167226121.unknown

_1167226133.unknown

_1135859374.unknown

_1139292551.unknown

_1167226025.unknown

_1135859414.unknown

_1135859357.unknown

_1024574903.unknown

_1024575000.unknown

_1024575017.unknown

_1024575030.unknown

_1024574934.unknown

_1024572911.unknown

_1024574866.unknown

_1024573600.unknown

_982757949.unknown

_1024572878.unknown

_982757971.unknown

_943184885.unknown

